Meyer Lift - SP-R 120 ohne Stitzen

JIBBI
1250 EVO
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Hersteller: ALMAC srl Typbezeichnung: JIBBI 1250 EVO

Bauart: Teleskop-Raupenarbeitsbihne
Arbeitshéhe: 12,20 m

Plattformhohe: 10,20 m

Max. seitl. Reichweite: 7,00 m

Tragfahigkeit max.: 230 kg

Korb / Plattform drehbar?: ja
Korblange / Plattformlange: 1,40 m
Korbbreite / Plattformbreite: 0,70 m

. ) 3,70 m (3,00 m ohne
Transportlange:

Korb)
o 1,40 m (1,15 m ohne
Transportbreite: Korb)
Transporthdhe: 1,98 m
Eigengewicht / Gesamtgewicht: 2850 kg
Antrieb: Diesel oder 230V Elektro

Eignung far AulReneinsatz /

. Aussen und Innen
Inneneinsatz:

Gelandegangig: ja
Steigfahigkeit: 30°
Schwenkbereich der Arbeitsbihne: 120°
Raupen- oder Radmobil: Raupe

Sonderausstattung: Neben dem leistungsstarken 19,2 PS
Dreizylinder Yanmar Dieselmotor und dem verstellbaren
Raupenfahrwerk, das von 1,95 m auf 1,15 m einziehbar ist, verfligt die
JIBBI 1250 EVO Uber ein innovatives automatisches
Teleskopausleger-Nivelliersystem. Dies ermdglicht, abhangig von
Betriebsbedingung und Last im Korb (max. 230 kg), eine seitliche
variable Reichweite von max. 7,00 m. Die bewahrte automatische
Nivellierungstechnologie (Dynamisch/Proaktiv) bietet die Mdglichkeit
die Maschine bis zu einer maximalen Hohe von 8,00 m am Einsatzort
zu verfahren. Der Zeitaufwand einer Umplatzierung wird hierdurch
erheblich reduziert. Um auch emissionsfrei und méglichst
bodenschonend zu arbeiten ist die Maschine mit hellen Raupen sowie
einem 230V E-Motor ausgestattet.

Einsatzbereiche: Die JIBBI 1250 EVO ist eine selbstfahrende
Teleskop-Raupenarbeitsbiihne mit einer max. Arbeitshéhe von 12,20
m. Ausgestattet mit einem dynamischen/automatischen
Nivelliersystem ist die Maschine fur Arbeiten im unwegsamen Gelénde
oder Hangen bestens geeignet.

Dank dem geringen Gesamtgewicht von 2.850 kg, dem
emissionsfreien Antrieb Gber 230V und den hellen Raupen ist die
JIBBI 1250 EVO auch in Innenraumen sehr gut einsetzbar.
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